


Министерство образования и науки Украины

НАЦИОНАЛЬНЫЙ ТЕХНИЧЕСКИЙ УНИВЕРСИТЕТ 
«ХАРЬКОВСКИЙ ПОЛИТЕХНИЧЕСКИЙ ИНСТИТУТ»

Ю. Н. Кутовой 
Т. Ю. Кунченко

ПАРАМЕТРИЧЕСКАЯ ОПТИМИЗАЦИЯ 
УСЛОВНО УСТОЙЧИВЫХ 

ЭЛЕКТРОМЕХАНИЧЕСКИХ СИСТЕМ 
МЕТОДОМ ДИАГРАММ КАЧЕСТВА 

УПРАВЛЕНИЯ

Харьков НТУ «ХПИ» 2009



УДК 62-83-52 
ББК 31.2 
Г 94

Публикуется по решению Ученого совета университета 
(протокол № 10 от 31.10.08)

Рецензенты:

Л. В. Акимов, 
д.т.н., проф., профессор кафедры 

автоматизированных электромеханических систем 
(НТУ «ХПИ»),

Я. В Щербик.
Д.Т.Н.. проф., заведующий кафедрой 

систем электрической тяги 
(УГАЖТ)

Б. И. Кузнецов,
д.т.н., проф., зав отделом проблем управления магнитным полем» 

(НТЦ магнетизма НАН Украины)

Г 94 Ю. Н. Кутовой, Т. Ю. Кунченко. Параметрическая оптимизация
условно устойчивых электромеханических систем методом диаграмм качества 
управления: Монография – Харьков: ХНАДУ, 2009. 104 с.

ISBN 978-966-303-264-1

У монографії викладений матеріал, присвячений параметричній оптимізації склад­
них умовно стійких електромеханічних систем автоматичного регулювання комп'ютерним 
методом діаграм якості керування за критерієм максимальної добротності та запасу стійкос­
ті, що забезпечує збалансоване поліпшення основних показників якості керування в порів 
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