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В монографии предложен комплекс методов решения некорректных задач нестационарного нагру­

жения пластинчатых элементов конструкции, которые могут быть сведены к решению одного или систе­
мы интегральных уравнений Вольтерра. Описана методика дискретизации систем интегральных уравне­
ний Вольтерра и затем решения блочных систем линейных алгебраических уравнений с использованием 
регуляризирующего алгоритма Тихонова и обобщенных алгоритмов Крамера или Гаусса. Сформулиро­
ваны и решены обратная задача о воздействии на пластину нескольких неизвестных независимых неста­
ционарных нагрузок, действующих одновременно, а также задача о моделировании нестационарных 
колебаний прямоугольных пластин при наличии сосредоточенных масс, дополнительных сосредоточен­
ных опор и гасителей колебаний. Построено решение некорректной задачи об управлении нестационар­
ными поперечными колебаниями прямоугольной пластины с учетом различных сосредоточенных осо­
бенностей. Выполнен учёт диссипативных свойств в материале на базе решений теории упругости для 
деформируемых элементов конструкции с использованием дифференциальных и сглаживающих линейных 
интегральных операторов для случая внутреннего вязкого трения (модель Кельвина - Фойхта) и внутрен­
него гистерезисного трения (модель Бока - Шлиппе - Колара).

Для научных работников, преподавателей вузов, аспирантов и студентов, специализирующихся в об­
ластях механики деформируемого твёрдого тела, динамики и прочности машин.

У монографії запропоновано комплекс методів розв’язання некоректних задач нестаціонарного наван­
таження пластинчастих елементів конструкції, які можуть бути зведені до вирішення одного або системи 
інтегральних рівнянь Вольтерра. Описана методика дискретизації систем інтегральних рівнянь Вольтерра і 
потім розв’язку блокових систем лінійних алгебраїчних рівнянь із використанням регуляризуючого алго­
ритму Тихонова та узагальнених алгоритмів Крамера або Гаусса. Сформульовано та вирішено обернену 
задачу про вплив на пластину декількох невідомих незалежних нестаціонарних навантажень, що діють 
одночасно, а також задачу про моделювання нестаціонарних коливань прямокутних пластин при 
наявності зосереджених мас, додаткових зосереджених опор і гасників коливань. Побудовано розв’язок 
некоректної задачі про управління нестаціонарними поперечними коливаннями прямокутної пластини з 
урахуванням різних зосереджених особливостей. Виконано урахування дисипативних властивостей у 
матеріалі на базі рішень теорії пружності для елементів конструкції, що деформуються, з використанням 
диференціальних і згладжуючих лінійних інтегральних операторів для випадку внутрішнього в’язкого 
тертя (модель Кельвіна - Фойхта) і внутрішнього гістерезисного тертя (модель Бока - Шліппе - Колара).
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