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Монография посвящена решению проблемы 

эффективного энергосберегающего управления 

электрогидравлическими следящими системами (ЭГСС), 

представляющими наиболее универсальный и 

перспективный подкласс современных мехатронных 

систем. При этом существующие методы современной 

теории оптимального управления (методы 

мультипликативного и модального управления, обратных 

задач динамики, идентификации и линеаризующей 

коррекции характеристик объектов) дополнены и 

конкретизированы применительно к частным 

особенностям ЭГСС, с учетом вида и размерностей 

используемых математических моделей, возможности 

выделения автономных контуров управления, 

ограничения уровней управляющих сигналов и т.п. 

Предложены практические инженерные методики 

синтеза эффективных энергосберегающих алгоритмов 

управления ЭГСС, а также ряд универсальных и простых 

в практической реализации регуляторов, 

обеспечивающих высокие, приближающиеся к 

предельным энергетическим возможностям, 

характеристики точности и быстродействия систем. 

Монография рассчитана на персонал научных и 

проектных организаций, а также на инженерно-

технических работников и специалистов в области 

электрогидравлических приводов и систем 

автоматического регулирования. Она также может быть 



 

использована студентами высших учебных заведении по 

соответствующим специальностям. 
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